
2.3.5.  Математическое и программное обеспечение вычислительных систем,
комплексов и компьютерных сетей

Тема  диссертации:  «Разработка  моделей  и  комплекса  программ
моделирования  движением  наноспутника  с  неизолированным
электродинамическим тросом».

1. Общая  характеристика  математических  моделей  движения  КА.  Модели
движения центра масс и относительно центра масс КА.

2. Тросовые  технологии  в  космосе.  Математические  модели  движения
космических тросовых систем.

3. Электродинамические  космические  тросовые  системы.  Применение,
математические модели, управление движением.

4. Математические  модели  движения  наноспутника  с  неизолированным
проводящим тросом. 

5. Применения неизолированных тросов для удаления из космоса отработавших
свой  ресурс  наноспутников.  Математическая  модель  торможения
наноспутника с помощью неизолированного троса.

6. Применение  неизолированных  тросов  для  измерения  характеристик
ионосферы Земли. Описание алгоритма.

7. Магнитное поле Земли. Характеристики, основные модели.
8. Примеры  и  описание  программных  средств,  реализующих  моделирование

движения наноспутника.
9. Структура программного комплекса определения характеристик ионосферы

Земли с помощью неизолированного проводящего троса.
10. Этапы  разработки  программного  комплекса  определения  характеристик

ионосферы Земли с помощью неизолированного проводящего троса.
11. Особенности отладки программного  комплекса  определения  характеристик

ионосферы Земли с помощью неизолированного проводящего троса.
12. Особенности  тестирования  программного  комплекса  определения

характеристик ионосферы Земли с помощью неизолированного проводящего
троса.

13. Особенности  верификации  результатов  моделирования  с  помощью
программного  комплекса  определения  характеристик  ионосферы  Земли  с
помощью неизолированного проводящего троса

14. Проектирование  интерфей са  программного  комплекса  определения
характеристик ионосферы Земли с помощью неизолированного проводящего
троса.

15. Визуализация результатов моделирования с  использованием программного
комплекса  определения  характеристик  ионосферы  Земли  с  помощью
неизолированного проводящего троса.
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